SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
- INSTALACJE ELEKTRYCZNE
E-01-01-01

KOD CPV NR 45311200-2 - ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH



1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia oraz nazwa szczegotowej specyfikacji technicznej
Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna dotyczy wewnetrznej insta-
lacji elektrycznej w przebudowywanych wraz ze zmiang sposobu uzytkowania lokalach 31B i
31C. Przyjeto dla niej nazwe: "Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru
robot - instalacje elektryczne” numer E-01-01-01

1.2. Przedmiot i zakres rob6t objetych SST
Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacji Technicznej
- instalacje elektryczne, E-01-01-01 sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej.
Zakres niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej obejmuje prowadzenie robot
zwigzanych z wykonaniem wyzej wymienionej instalacji, facznie z instalacjami ochrony
przeciwporazeniowej i przeciwprzepieciowe;.

1.3. OkreSlenia podstawowe wystepujace w niniejszej SST
Wystepujace okreslenia w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi
przepisami, normami oraz definicjami, podanymi w " Specyfikacja techniczna wykonania
i odbioru rob6t - czes$¢ ogolna, pkt. 1

1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robot
Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w "Specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robot - czes¢ ogolna.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
- podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t - czesé
ogolna, pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wewnetrznej instalacji elektrycznej

wg dokumentacji technicznej sg:

- przewody w obwodach o$wietleniowych YDY n x 1,5 mm?

- przewody w obwodach gniazd wtyczkowych (1 fazowych 230 V),
YDY 3x2,5 mm?

- przewdd w obwodach gniazda wtyczkowych (3-fazowych 400/230 V)
YDY 5x4 mm?

- przewody zasilajgce rozdzielnie, zgodne z dokumentacjg projektowa

- oprawy o$wietleniowe, zgodne z dokumentacjg projektowa

- osprzet elektroinstalacyjny (tgczniki, gniazda wtyczkowe, itp) o stopniu
ochrony odpowiednio IP20, IP 44.

- osprzet elektroinstalacyjny montazowy (rurki ochronne, korytka kablowe,
przepusty instalacyjne, uchwyty, itp.)

- rozdzielnie kompletne - wg szczegbétowego wyposazenia okreslonego w
dokumentacji projektowe,;.



Wszystkie w/w materiaty muszg posiadac¢ odpowiednie atesty albo/i certyfikaty
dopuszczajgce do obrotu i stosowania.

2.3. Sktadowanie materiatow
Materialy, aparaty i osprzet nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach
zamknietych i suchych, przystosowanych do tego celu, przewietrzanych i oSwietlonych.

3. WYMAGANIA SZCZEGQLOWE DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
- podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot - czesc
ogolna, pkt 3.

3.2. Stosowany sprzet
Sprzet powinien odpowiadac ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie

jakosci i wytrzymatosci oraz powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne.
Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie
z ich przeznaczeniem. Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.)
mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wlasciwego
dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby
niepowotane.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
- podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t - czesé
0golna, pkt 4.

4.2. Transport materiatdw na plac budowy

Srodki i urzgdzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane
do transportu rozdzielni, przewoddw, opraw oswietleniowych oraz osprzetu, niezbednych
do wykonania robét elektrycznych objetych dokumentacjg projektowa.
W czasie transportu nalezy zabezpieczyC materialy przed przemieszczaniem w taki
sposoOb aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadowania i wytadowania
oraz sktadowania materialdw nalezy przestrzegac zalecen ich wytwoércy. Zaleca sie
dostarczenie urzadzen i aparatow na stanowisko montazu bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu
budowy. Dotyczy to szczegolnie duzych i ciezkich elementéw.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonywania robot
- podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot - czesc
0golna, pkt 5.

5.2. Kolejnos¢ wykonywania robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacii



projekt organizacji i harmonogram robot.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed uktadaniem przewodow nalezy wytyczyc€ ich trasy.
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa
instalacji elektrycznych powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji i remontow.

5.4. Montaz instalacji

5.4.1. Uktadanie przewodoéw
Przewody nalezy uktadacC po wytyczonych trasach.

5.4.2. Montaz opraw oswietleniowych i osprzetu

Oprawy oswietleniowe nalezy montowac wg. zasad standardowych,
z uwzglednieniem uwag zawartych w dokumentacji technicznej. Gniazda wtyczkowe,
taczniki oraz pozostaty osprzet nalezy odpowiednio mocowac do poditoza, w sposéb
standardowy.

5.4.3. Wysokos¢ montazu wyposazenia elektrycznego
Przyjmuje sie nastepujace wysokosci montazu:
- taczniki na wysokos¢ ok. 1,15 m
- gniazda wtyczkowe na wysokosci optymalnej, ustalonej w trakcie
wykonawstwa
Wysokos¢ nalezy liczy¢ od poziomu wykonczonej podtogi do srodka puszki instalacyjne;.

5.4.4. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czesci sktadowe instalacji elektrycznej nalezy wyposazyc¢
w oznaczenia identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczng identyfikacje
obwodu, do ktérego nalezy dany element. Urzadzenia rozdzielcze nalezy oznaczyc¢
tabliczkami grawerowanymi z laminatu trwale przytwierdzonymi do podtoza
- elementy umieszczone wewnatrz rozdzielnic moga by¢ oznaczone przy pomocy tasm
samoprzylepnych. Kable i przewody oznaczy¢ nalezy odpowiednimi opaskami
kablowymi. W rozdzielniach wszystkie obwody nalezy odpowiednio i jednoznacznie
oznaczy¢. Rowniez elementy obwododw takie jak: gniazda wtyczkowe, tgczniki, oprawy
oSwietleniowe itp. nalezy wtasciwie oznaczyc, z zachowaniem zasad estetyki. Odbiorcze
elementy obwodow moga byc alternatywnie identyfikowane przez doktadny opis
pomieszczen na wykazie obwoddéw odpowiedniej rozdzielni.

5.4.5. Elementy mocujgce

Wszystkie elementy mocujgce, rurki instalacyjne, korytka kablowe, uchwyty,
wsporniki itp. powinny by¢ systemowe.
Nie dopuszcza sie elementéw wykonywanych na budowie z przypadkowego materiatu.
Mocowania i otwory w elementach konstrukcji budowlanych musza by¢ koordynowane
Z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego robét budowlanych.
Ewentualne, robocze, systemowe rozwigzania mocowan dla instalacji elektrycznych
muszg by¢ opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwierdzenia przez zespét
projektowy lub Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5.4.6. Wykonanie instalacji przeciwporazeniowej i przeciwprzepieciowej
Calg instalacje przeciwporazeniowg nalezy wykonac¢ zgodnie
z PN-HD 60364-4-41 oraz zgodnie z dokumentacja projektowg. Obwody elektryczne



wykonac¢ w uktadzie TN-S. Jako system dodatkowej ochrony od porazen przyjeto w
projektowanej instalacji samoczynne, szybkie wytgczenie zasilania.

Instalacje przeciwprzepieciowa wykona¢ zgodnie z PN-HD 60364-4-443 oraz zgodnie
z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakosci robot
- podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t - czesé
0golna, pkt 6.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe

Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czesci
instalacji, a zwtaszcza robo6t zanikajgcych. Nalezy uwzgledni¢ miedzy innymi:

- sprawdzenie ciagtosci zyt oraz zgodnosci faz

- jakos¢ wykonania ochrony przeciwporazeniowej i przeciwprzepieciowej

- pomiar rezystancji izolacji
W miare postepu robét wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentéw instalaciji.
Wykonanie odnosnych préb powinno by¢ niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzic:

- zgodnosc¢ wykonania instalacji elektrycznej z dokumentacjg projektowa oraz
Z ewentualnymi zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodnos¢
z przepisami szczegotowymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczna,

- jakos¢ wykonania instalacji elektrycznej,

- skutecznos$c¢ dziatania zabezpieczen i sSrodkéw ochrony od porazen pradem
elektrycznym,

- spetnienie przez instalacje elektryczng wymagan w zakresie minimalnych
dopuszczalnych rezystanciji izolacji przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,

- zgodnos$c¢ oznakowania z Polskimi Normami
W przypadku nie zadowalajgcej jakosci robot lub uzytych materiatow wykonawca bedzie
musiat wykona¢ na wiasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalaciji.
Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji
i zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacjg projektowa
i specyfikacjg techniczna.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady przedmiaru i obmiaru robot podano w "Specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robét - czes¢ ogolna, pkt 7.
Podstawag dokonywania obmiaréw, okreslajgca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegoblnych pozycji, jest przedmiar robot, bedacy integralng czescig dokumentaciji
projektowe.

Jednostkg obmiarows jest :

- [m] dla przewoddw, niektérych elementow osprzet elektroinstalacyjnego
montazowego

- [szt] dla zastosowanego osprzetu i niektorych elementdéw osprzet
elektroinstalacyjnego montazowego

- [szt] dla zatozonych opraw o$wietleniowych, kompletnych rozdzielni itp.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgOllne zasady odbioru robot
- podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot - czesc
ogolna, pkt 8.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
Wszystkie czesci robét zanikajgce oraz ulegajgce zakryciu takie jak uktadanie
przewodow pod tynkiem, itp. musza by¢ zgtaszane przez Wykonawce do odbioru przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robot

W czasie ostatecznego odbioru robét, przy przekazywaniu instalacji
do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajagcemu nastepujgce
dokumenty:

1) Oswiadczenie Kierownika Robo6t o zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja technicznag i obowigzujgcymi przepisami i normami

2) Dokumentacje Projektowa z naniesionymi poprawkami powykonawczymi

3) Dziennik budowy (jezeli wystepuje jako odrebny dla robot elektrycznych)

4) Protokoty wszelkich wymaganych badan i pomiarow

5) Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzgdzenia i wszelkie inne wyroby
zastosowane w instalacji

6) Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych
urzadzen elektrycznych.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogodlne zasady rozliczenia robo6t podano w "Specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robét - czes¢ ogolna, pkt 9.
Podstawa rozliczenia robo6t (ptatnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez
Wykonawce za jednostke obmiarowg dla danej pozycji kosztorysu.
Cena ta bedzie peinym wynagrodzeniem za dostarczenie i utozenie wszystkich
materiatdw uzytych do budowy instalacji elektrycznych objetych dokumentacjg
projektowa, uzycie sprzetu i wszystkie inne czynnosci niezbedne do nalezytego
wykonania robot.

Cena budowy obejmuije:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze

- dostarczenie materiatow

- montaz przewodow

- montaz osprzetu instalacyjnego

- montaz osprzetu instalacyjnego, montazowego (mocujgcego)

- montaz opraw oswietleniowych

- montaz kompletnych rozdzielni itp.

- wykonanie badan i pomiardw elektrycznych

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA



10.1. Przepisy prawne

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z p6zniejszymi zmianami.

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamowien Publicznych

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych,
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie
z p6zniejszymi zmianami

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw
budowlanych i terenéw.

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997r.
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy.

10.2. Polskie normy
- PN-IEC 60364 oraz PN-HD 60364 - norma wieloarkuszowa.
- PN-EN 62305 - norma wieloarkuszowa.
- PN-EN 12464-1:2012 Swiatto i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy.
- PN-EN 1838:2005 Zastosowania oswietlenia. OSwietlenie awaryjne.

10.3. Opracowania _
- Instalacje elektryczne COBR "ELEKTROMONTAZ".
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych,
tom V Instalacje elektryczne MGPIB, COBR "ELEKTROMONTAZ".
- Wybrane artykuty tematyczne z fachowych pism branzowych.
- Dokumentacje techniczne, instrukcje montazu zastosowanych urzadzen,
aparatow, osprzetu i innych materiatéw.



